附件2

南昌大学    届本科生毕业设计（论文）答辩信息公示表

学院：          专业：          班级:

	答辩组号
	机电1组
	答辩时间
	6月1日
	答辩地点
	D325

	答辩委员会
	组长
	刘国平
	成员
	胡瑢华，刘玲腾，董增文，曾成，雷敏

	

	序号
	姓名
	学号
	题目
	指导教师

	1
	蔡建兵
	5902117149
	2021 ROBOCON TR机器人路径轨迹跟踪控制系统设计
	刘国平

	2
	张宇
	5902117154
	2020 ROBOCON PR机器人机构及控制系统设计
	刘国平

	3
	蔡盛伟
	5902117153
	2021 ROBOCON TR机器人箭操作机构设计
	刘国平

	4
	成功
	5902117257
	2021 ROBOCON DR防守机器人机构设计
	刘国平

	5
	谭凯涛
	5902117170
	2021 ROBOCON机器人投箭机构设计
	刘国平

	6
	王子恒
	5902117107
	一种智能窗户机构和控制系统设计
	刘国平

	7
	高云海
	5902117148
	RoboMaster全自动哨兵机器人控制系统设计
	胡瑢华

	8
	杨凯
	5902117185
	RoboMaster基于卷积神经网络特定符号识别算法设计
	胡瑢华

	9
	盛琪
	5902117141
	一种上下台阶全向移动机构设计
	胡瑢华

	10
	刘键
	5902117133
	基于VREP的四足机器人仿真平台构建与系统设计
	胡瑢华

	11
	陈杰
	5902117197
	六自由度机械臂末端轨迹跟踪控制算法设计
	胡瑢华

	12
	蒋幸福
	5902117145
	基于sEMG信号的康复运动关节角度在线预测算法研究
	胡瑢华

	13
	张义仕
	5902117068
	基于sEMG信号的康复运动模式识别算法研究
	刘玲腾

	14
	黄关旺
	5902117156
	基于SSVEP脑电信号的康复运动模式识别算法研究
	刘玲腾

	15
	朱剑杰
	5902117045
	基于蓝牙的康复机器人控制系统设计
	刘玲腾

	16
	徐洋波
	5902117259
	红绿灯监控系统设计
	董增文

	17
	葛扬涛
	5904117068
	建筑物质检机器人路径规划算法研究
	董增文

	18
	蔡雨
	5902117246
	救援竞赛机器人控制系统设计
	董增文

	19
	陈受龙
	5902117264
	灭火竞赛机器人控制系统设计
	董增文

	20
	谢志琛
	5902117258
	三自由度并联机器人的分析与设计
	董增文

	21
	周茂荻
	5902117022
	TiC-Ni金属陶瓷表面润湿性研究
	雷敏

	22
	夏宗奎
	5902117013
	TiC-Ni金属陶瓷与钢钎焊工艺研究
	雷敏

	23
	石龙
	5902117011
	磁场辅助镁合金和钢激光焊工艺研究
	雷敏

	24
	糜心悦
	5902117005
	铝合金与钢激光焊工艺研究
	雷敏

	25
	张钊
	5902117016
	钛合金和钢激光焊工艺研究
	雷敏

	26
	张银
	5902117075
	中间层辅助铝合金和钢激光焊工艺研究
	雷敏

	27
	黄劲松
	5902117279
	基于空间鼠标的机械臂控制研究
	曾成

	28
	王皓
	7803017106
	基于力传感器的机械臂控制研究
	曾成

	29
	王志文
	5902117187
	基于工业相机的图像采集及目标识别研究
	曾成

	30
	甘武胜
	5902117324
	不同自由度机械臂逆运动学求解及仿真研究
	曾成

	31
	袁崇霖
	5902117323
	基于脑电设备的数据采集与处理
	曾成

	32
	胡慧聪
	5902117333
	基于双目立体视觉的场景三维重建研究
	曾成

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	


