附件2

南昌大学    届本科生毕业设计（论文）答辩信息公示表

学院：          专业：          班级:

	答辩组号
	机电2组
	答辩时间
	5月30日
	答辩地点
	D325

	答辩委员会
	组长
	刘继忠
	成员
	肖勇，洪金华，宋红滚，梁发云，王志勇

	万伟民

	序号
	姓名
	学号
	题目
	指导教师

	1
	廖智忠
	5902117199
	基于Turtlebot移动机器人的三维物体识别研究
	刘继忠

	2
	徐祖新
	5902117198
	基于视觉的移动机器人SLAM技术研究
	刘继忠

	3
	巫启源
	5902117191
	老人跌倒防护装置设计
	刘继忠

	4
	刘琨
	5902117321
	一种多功能床WIFI控制模块的开发
	刘继忠

	5
	何宇豪
	5902117205
	毛细管电泳仪检测模块开发
	肖勇

	6
	熊宇航
	5902117273
	毛细管电泳仪温控系统设计
	肖勇

	7
	侯钊耿
	5902117234
	毛细管电泳仪样本处理模块开发
	肖勇

	8
	林颖辉
	5902117223
	毛细管电泳仪上杯系统开发
	肖勇

	9
	詹世奇
	5902117221
	毛细管电泳仪移杯系统开发
	肖勇

	10
	涂成龙
	5902117083
	人体阻抗分析仪
	王志勇

	11
	卞纯丰
	5902117046
	心率监测仪
	王志勇

	12
	卢文敏
	5902117143
	物联网自动灌溉智能浇花系统
	王志勇

	13
	李睿鹏
	5902117117
	室内煤气和天然气泄露监测仪
	王志勇

	14
	陈志海
	5902117142
	轨检仪标定器传动系统设计
	王志勇

	15
	谢毅之
	5902117041
	CMOS图像传感器FPGA采集与显示技术研究
	梁发云

	16
	彭苏庄
	5902117171
	TFT-LCD的FPGA控制技术研究
	梁发云

	17
	廖通
	5902117266
	HDMI图像数据接口FPGA控制技术研究
	梁发云

	18
	彭欢欢
	5902117146
	四轴工业机器人本体设计
	万伟民

	19
	殷育婷
	5902117034
	四轴工业机器人运动仿真设计
	万伟民

	20
	姜亚凤
	5902117325
	机器人机器视觉位姿引导仿真设计
	万伟民

	21
	曹志豪
	5902117139
	口罩生产线及设备的控制设计
	万伟民

	22
	饶彪彪
	5902117194
	基于MATLAB的机器视觉基础研究设计
	万伟民

	23
	闫晨艳
	5902117121
	住宅电梯的控制设计
	万伟民

	24
	余昭宸
	5902117014
	缓蚀涂层对于生物镁锌合金性能的影响
	宋红滚

	25
	张林康
	5902117030
	一款轻质合金的材料力学性能测试与分析
	宋红滚

	26
	吴海霖
	5902117040
	一种医疗分析仪的液路系统设计与仿真
	宋红滚

	27
	周彬
	5902117172
	某型教学试验台液压回路建模与仿真实验
	宋红滚

	28
	钟芳鹏
	5902117105
	一种微型液压泵的原型设计与建模
	宋红滚

	29
	康宇曦
	5902117028
	一种微型液压泵的有限元分析
	宋红滚

	30
	殷碧晴
	7803017069
	激光散斑成像实验系统搭建与实验研究
	洪金华

	31
	周赛华
	5902117076
	激光散斑成像系统优化与集成研究
	洪金华

	32
	郭培林
	5902117236
	超薄芯片激光剥离动力学仿真分析
	洪金华

	33
	陈拓
	5910116241
	毛细管电泳仪液路设计
	肖勇

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	


